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Positioniersystem ELZI 30, 40, 60

Technische Daten
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Funktion:
X/Z-Portal, das aus einer Doppelfihrung in der horizontalen X-Ebene und einer vertikalen Z-Achse besteht. Der Zahnriemen wird am Lastende der

Z-Achse befestigt und gespannt. Der Antrieb erfolgt durch einen umlaufenden Riemen, der durch diverse Umlenkpunkte léuft. Die Verstellung erfolgt
iber zwei Motore. Die Koordinaten fiir die Positionierung liegen dabei diagonal zu den Umlenkpunkten der X- und der Z-Achse.
Vorteil: Es werden nur geringe Massen bewegt und dadurch hohe Beschleunigungen erzielt.

Einbaulage: Beliebig, max. Lange in XRichtung 2000mm, in ZRichtung 1000mm
Befestigung: Uber Gewindebohrungen in den Umlenkungen , Montagesatze.
Zahnriemenausfihrung: HTD mit Stahlgewebeeinlage, spielfrei bei Drehrichtungswechsel, Wiederholgenauigkeit = 0,1 mm.
Lasten und Lastmomente Buugriiﬁe ELZI 30 ELZI 40 ELZI 60
Belastung statisch dynam. statisch dynam. statisch dynam.
F IN) 390 350 894 800 1900 1800
F (N) 180 160 1200 Q00 1600 1200
M_(Nm) 15 Q 25 20 67 43
M (Nm) 20 13 32 22 Q0 70
M (Nm) 23 18 35 25 120 100
Fur die Summe aller Kréfte und Momente gilt:
Vorhandener Wert
Fx ) Tabellenwert Fyl ¥ FzFiZ ¥ % * Aﬁ/\iy ¥ % <1
== dyn dyn dyn Ydyn Zdyn
MX()J"/ | Leerlaufdrehmoment Horizontalbewegung
w (| e Nm | 2x04 [ 2x06 [ 2x1,1
Fz Verfahrgeschwindigkeit
(m/s) max I 2 I 4 I 5
Zugkraft (bitte unbedingt Mulco Lebensdauerberechnung benutzen, sieche Kapitel 5.2 Seite 2)
Daver (N) 390 894 1900
0,2 s (N] 480 1000 2090
Flachentragheitsmomente Al-Profil
| mm* (X-/Z-Achse) 0,31x10° / 0,41x10° 1,12x10% / 1,32x10° 4,06x10° / 6,79x10°
[ mm* (X-/Z-Achse) 1,70x10° / 0,40x10° 7,20x10° / 1,34x10° 24,3x10° / 6,97x10°
E-Modul N/mm? 70000 70000 70000

Benutzen Sie unbedingt unsere Laufrollenlebensdauerberechnung auf der CD-ROM oder Homepage!

Formeln: ELZI g L
Antriebsmomente: f= e = 7 g 1
F - Belast (N) EXI*192 . ¢
PSP = Zahmscheibenumf (mm] '
M = L+ = Zahnscheibenumfang mm
"~ D000 feer
S, =Sicherheit 1,2 ... 2 f= Durchbiegung (mm)
M *n M, = Leerlaufdrehmoment (Nm) F= Belastung (N)
P,= o5y n = Zahnscheibendrehzahl  [min’) L= freie lange mm
M, = Antriebsdrehmoment (Nm) E= Elastizitdtsmodul 70000 (N/mm2)
P =Moforleistung KW) I= Trégheitsmoment (mm?)
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Positioniersystem ELZI 30, 40, 60

Dimensionen (mm)
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Bau- X-Achse Z-Achse
R — groBe | Profil | bewegte Masse | Profil | bewegte Masse
. o ’ 30 [2xUL40 4,5kg EL30 1,0 kg
| ferel | . 40 | 2x U0 7,0 kg EL40 2,4 kg
60 [2xUL80 19,0 kg EL6O 6,5 kg
Gewicht
Bau- | Grund-
" & MM [e]e} R Grund- pro
gr;ﬂe ange ( A | B | C|D|E|F|G|H|I| J |K fior o N for P |Qz for S|IT|U|V | X]|Y|Z gewicht 100 mm
Lx | Lz X-/Z-Achse
ELZI 30 [290|245[137| 70 | 51 |47] 52 [42|42|35[15] 11440 M6 | 4,2 | M&| 55 | 144 M6 | 60 | - |40]112]26,5|62,5]35] 5,20 kg [0,32/0,18 kg
ELZI 40 [ 380(290|187(100]| 70 | 55| 70 |55|5847|20|125[60] M6 | 6,6 M6 | 70 [ 165 M8 | 70 11860122 33 | 80 | 50| 11,5kg | 0,68/0,3 kg
ELZI 60 [ 525]|425[262]144]110]90] 100|180 82|68|20]192|80|M10|8,5| M8 |110]235|M10|100[30]80]198| 50 | 120|80| 33,0kg | 1,13/0,67 kg

FGhrungsprofilausfihrung:
(0) Standard (2) Wellen und Schrauben korrosionsgeschitzt
(4) erweiterte korrosionsgeschiitzte Ausfihrung (abhdngig von verfiigbaren Komponenten)
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Zahnriementabelle Zapfenabmessungen / Kupplungstyp
Code . Zahn- .. Bau- Zapfen Pass-
Nr. Baugribe riemen mm/U Z&hnezahl grofle | o hé x Lénge feder Kupplung
3 30 S5M15 120 24 30 10x27 3x3x25 Type 9
4 40 5M25 160 32 40 14x35 5x5x28 Type 14
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6 60 8M30 224 28 60 22x45 6xOx35 Type 24
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. T T X-Achse Grundlinge + Verstellweg = Gesamilénge

[Ezi |4‘°| o] (‘) ToToJolaliToi500] | Z-Achse Grndidnge + Verstellveg = Gesamtlange
|
[ElziJao[1JoJoJoJo[4a]T] 00700 ]
Pos. 12 3 4 5 6 7

Bestellbeispiel:
ELZI 40, Standardfihrungsprofilausfihrung, Standardschlitenausfihrung, einseitige Kupplungsklaue, Verstellweg X = 1120 / Z = 410mm
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