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Positioniersystem EGT/EGK 30, 40, 60, 80

Technische Daten

- Spindelantrieb mit Trapez- oder Kugelgewindetrieb

Funktion:

Der Fishrungskérper besteht aus einem ARVierkantprofil mit seitlichen Prismenfihrungen. Auf dem Fishrungskérper bewegt sich der Fishrungsschlitten,
der Uber eine rofierende Trapez-/Kugelgewindespindel mit zugeordneter leitmutter verfahren wird, Uber spielfrei einstellbaren Prismenschienen.
Mit der Leitmutteraufnahme 166t sich bei parallel zugeordneten Lineareinheiten oder wenn zwei Schlitten auf einer Einheit bewegt werden, die
Symmetrie der Schlitten ausrichten. Die lineare Offnung des Fishrungskérpers wird mit einem Abdeckband aus rostfreiem Stahl spritzwasser- und

staubdicht abgedichtet.

Einbaulage:

Beliebig, max. Lange 3.000 mm
FUhrungsschlittenanschluf3:  TNuten, Gewindebohrungen (Baugréfe 40)

Befestigung: Uber MNuten oder Bohrungen im Lagerstiick, Montageséitze.
Lasten und Lastmomente EG 30 EG 40 EG 60 EG 80
Belastung statisch | dynam. | sfatisch | dynam. | staftisch | dynam. | statisch | dynam.
F IN) 750 600 1500 1200 2500 2000 4200 3500
FIN) Q0 60 350 315 500 450 1000 Q00
F (N) Q0 60 500 450 750 675 1125 1000
M, (Nm) 10 5 20 18 33 30 82 75
M (Nm) 13 6 44 40 77 70 220 200
M (Nm) 14 7 33 30 55 50 165 150
Fir die Summe aller Krafte und Momente gilt:
Vorhandener Wert Fy . fz Mx My . Mz <1
Tabellenwert Fyam Fzy, Mgy, My, Mz,
Leerlaufdrehmomente
Trapezgewinde 10x3 18x4 18x8 24x5 24x10 28x5 28x10
(Nm) 0,4 0,70 0,70 0,50 0,80 0,80 1,0
Kugelgewinde 8x2,5 16x5 16x10 25x5 25x10 32x5 32x10
(Nm) 0,25 0,40 0,60 0,40 0,70 0,80 1,0
Flachentrédgheitsmomente Al-Profil
| mm* 4,09x10* 1,35x10° 5,65x10° 19,14x10°
| mm* 4,00x104 1,48x10° 6,12x10° 20,12x10°
E-Modul N/mm? 70000 70000 70000 70000
Formeln: EGT/K
Antriebsmomente: Wirkungsgrade der Spindeln: = - F** L ‘ LF ‘
" FXprS *yy " E = ?}elcts'tuggT ‘ llN) ) Kg alle 0.900 E*[*192 g | L
= w = Gewindesteigun mm
° 20007mTy S, = Sicherheit ],% 92 Tr10x3  0.375 f = Durchbiegung (mm)
M *n M, = Leerlaufdrehmoment (Nm) Tr18x4  0.399 F= Be\oshﬁng N)
P = 055y n = Spindeldrehzahl (min) T 18x8 0.565 L = freie Lange (mm)
M, = Antriebsdrehmoment (Nm) Tr24x5 0.384 E = Elastizitatsmodul 70000  (N/mm2)
p = Spindelwirkungsgrad Tr 24x10 0.550 | = Tragheitsmoment (mm?)
w = Cleifreibungskoeffizient ~ ~ 1,22 Tr28x5 0.349
P =Moforleistung KW) Tr 28x10 0.513

Drehzahldiagramm fir Spindelachsen siehe Kapitel 4.2 Seite 3
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Positioniersystem EGT/EGK 30, 40, 60, 80 Dimensionen (mm)

Baugréfe 40 ohne TNuten

(0) 0,04 mm (Standard), (1)* < 0,02 mm, (2)* spielfrei mit 2% Vorspannung + 0,2 mm Trapezgewinde
| * nurin \/erbmdung mit Steigungsgenavigkeit (1) oder (2) = 0,025 mm Kugelgewinde

| * Grundlénge + Verstellweg = Gesamildnge

Pos. 1.2 3 4 5 6 7

Bestellbeispiel:
EGT40, Trapezgewinde rechtsgéngig, Standardfihrungsprofilausfihrung, Oberschlitten, Zapfen einseitig, Spindel 18x4, 1331 mm Verstellweg.

! Q P | P
E— !
s i i
*Nutensteine siehe Kapitel 2.2 Seite 2 Bei Verlangerung der Schlittenlénge erhoht sich die Grundlange um die Verléngerung.
Bau- | Grund- S Gewicht
graBe |lange | A | B | c| D [E[F [n |y |MMENIOO el r | o1 ;":?:I"'t pro
m] L Lange 100 mm
EG 30 120 70 | 56 | 42 | 40x1 13 35 - 26 47 - Mo6IM 6] 18| 82 - 5x15 | 4,2 0,6 kg 0,16 kg
EG 40 169 70 - 58 | 48«1 18 47 - 35 64 - M OE|IM O] 25117 |3x3x25| 10x27 | 6,5 1,3 kg 0,36 kg
EG 60 235 100 | 80 | 82 | 62x1 | 30 | 69 - 49 Q0 - M 8| M 8] 35| 165|5x5x28 | 14x35 | 8,5 | 4,0kg 0,67 kg
EG 80 286 140 | 110 102 | 80x1 | 40 88 | 30 | 70 | 121 [M 6| MTO|M 10| 45 | 193 | ox6x40 | 18x45 | 8,5 6,7 kg 1,14 kg
|
Spindel:
m (T) Trapezgewinde (K) Kugelgewinde
Spindelausfihrung:
(1) rechtsgéngig (2) linksgéingig (Kugelspindel auf Anfrage)
| ‘ Fihrungsprofilausfihrung:
| | (0) Standard (2) Wellen (nur Baugr.30) und Schrauben korrosionsgeschiitzt
|
| | ‘ Schlittenausfihrung
‘ ‘ ‘ Bau- | Ausfiilhrung 1
‘ ‘ ‘ | grofie Q L
| 30 | oz | 1%
| | | | 40 | 133 | 185
‘ ‘ ‘ 60 181 253
| ) | 80 | 209 | 302
S
L
| | |
| | Antriebsversion:
| | | (0) rechts (Festlager) (1) links (Loslager) (2) beidseitig
| |
| \ | | | Spindelauswahl:
‘ | | Baugréfle Standard Mehrgéngig Standard Mehrgéngig
| | \ 30 (0) Tr 10x3 (0) Kg 8x2,5
| | . 40 0)T 184  (1)T18x8  (0)Kg 16x5  (1)Kg 16x10  (2)Kg 16x16
| NEEE 60 (0)Tr24x5 (1) Tr24x10  (0)Kg 25x5 (1) Kg 2020 (2) Kg 25x10  (3) Kg 20x50
| SEEE 80 (0)Tr28x5  (1)T28x10  (0)Kg32x5  (1)Kg 2525  (2)Kg 32x10
o b
| | ‘ | | ‘ Steigungsgenauigkeit (nur Kugelspindel):
| | | | | | (0) 0,1 mm / 300 mm (Standard) (1) 0,05 mm / 300 mm  (2) 0,025 mm / 300 mm
| | | | | \ Axialspiel der Mutter (nur Kugelspindel): Wiederholgenavigkeit:
| L
| IR
| L1 | |
1/o0|of(o|o|o0|0| 01500 Kombinationsbausétze und Anschlusselemente siehe Kapitel 2.2
[ofo]o] p
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Positioniersystem EGT/EGK 30, 40, 60, 80

Dimensionen (mm)

- mit Trapez-

oder Kugelgewindetrieb, Rechts- und Linksgewinde oder geteilter Spindel
Baugrafe 40 ohne TNuten

Bei Verlangerung der Schlitten-
lange erhoht sich die Grundlan-
ge um die Verlangerung.

Q P
. U
] L
| —
n |
*Nutensteine siehe Kapitel 2.2 Seite 2
Bau Grund- S Gewicht
-groBe | lange [ A | B | ¢ D |E|[F|H]|]J]|K ’fvf.M :‘..N 00 | p [ a R ox | 1 | CGrund- pro
a Ur ur | fir lange gewicht 100 mm
EG 30 202 70 56| 42| 40x1 13 | 35 26 47 M6&|IMO6]| 18 82 5x15 | 4,2 1,0 kg 0,16 kg
EG 40 286 70 58 | 48x1 18 | 47 35 64 M6 | M 6| 25 | 117 3x3x25 | 10x27 | 6,5| 2,5kg 0,36 kg
EG 60 402 100 80 82 | 62x1 | 30 | 69 49 Q0 M 8 M 8] 35 | 165 5x5x28 | 14x35 | 8,5 | 6,2kg 0,67 kg
EG 80 480 140 1 110 102 | 80x1 | 40 | 88 | 30 | 70 | 121 | M6 | M TO [ M 10| 45 | 193 | 6x6x40 | 18x45 | 8,5 | 12,0 kg 1,14 kg
|
Spindel:
| (T) Trapezgewinde (K) Kugelgewinde
Spindelausfithrung:
(3) rechts- linksgéingig (4) geteilie Spindel
|
| ‘ FGhrungsprofilausfihrung:
tandar ellen (nur Baugr. und Schrauben korrosionsgeschitzt
| | 0) Siandard (2) Wellen [nur Baugr.30) und Schrauben k gesch
|
B
| | @ Schlittenausfihrung: Bf:l.l‘.;- Ausfihrung 1
| | gréBe | q L
30 Q4 226
.
40 133 318
‘ ‘ ‘ ) 60 181 434
| | | 80 | 209 | 512
|
ntriebsversion:
Ty
‘ | | (0) Zapfen auf Rechtsgewinde (1) Zapfen auf Linksgewinde (2) Zapfen beidseitig
‘ | | | Spindelauswahl:
‘ | | BaugroBe Standard Mehrgéngig Standard Mehrgéngig
| | | (0) Tr 10x3 (0) Kg 8x2.5*
| || \ 40 (0) Tr 18x4 (1) Tr 18x8 (0) Kg 16x5 (1) Kg 16x10* / (1) Kg 16x16*
| | | | 60 (0) Tr 24x5 (1) Tr 24x10 (0) Kg 25x5 (1) Kg 20x20* / (2) Kg 25x10*
| || | 80 (0) Tr 28x5 (1) Tr 28x10 (0) Kg 32x5 (1) Kg 25x25* / (2) Kg 32x10*
| | | | ‘ | *= nur fir gefeilte Spindelausfihrung
| |
| | | | | | Ielgungsgenumgkelt (nur Kugelspindel):
‘ ‘ | ‘ | (0) 0,1 mm / 300 mm (Standard] (1) 0,05 mm / 300 mm (2) 0,025 mm / 300 mm
| | |
‘ | ‘ | ‘ | Axialspiel der Mutter [nur Kugelspindel): Wiederholgenauigkeit:
| (0) 0,04 mm (Standard), (1)* < 0,02 mm, (2)* spielfrei mit 2% Vorspannung + 0,2 mm Trapezgewinde
| || | ‘ | | | * nurin Verbindung mit Steigungsgenavigkeit (1) oder (2)  + 0,025 mm Kugelgewinde
} | [ 2200 | Grundlange + Verstellweg = Gesamtlange
[ec|T|40[3]0]o]o]o]o]o] 02200 | Kombinationsbaussize und Anschlusselemente siehe Kapitel 2.2
2 3 4 5

Pos. 1

Bestellbeispiel:

EGT40, Trapezgewinde rechts-links, Standardfihrungsprofilausfihrung, 2 Oberschlitien, Zapfen auf Rechtsgewindeseite, Spindel 18x4, Verstellweg 19

6 7

14 mm.
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