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Technische Daten

Positioniersystem DSZPVIE 160, 200

=1

Zahnriemenantrieb

Funktion:

Al

7

Grofle X “
DSZPVI 160 46,5 | 60,1 | 85 | 70 | 56 %
DSZPVI 200| 70,51 84,9 120 | 90 | 88 "-‘"-‘

Der Fihrungskorper besteht aus einem Al-Rechteckprofil welches mit einem Edelstahlblech verkleidet ist und in dem zwei Profilschienenfiihrungen
infegriert sind. Der daran auf vier Laufwagen gelagerte Fihrungsschlitten wird iber einen Zahnriemen verfahren. An der Antriebsseite ibernimmt
ein Planetengetriebe die Lagerung der Zahnriemenscheibe. Auf der gegeniiberliegenden Seite ist die Zahnriemenscheibe im Zahnriemenspanner
gelagert und infegriert. Die Offnungen des Fihrungskérpers werden bis auf kleine seitliche Schlitze von einem Aluminiumprofil verschlossen. Ein
besonderer Vorteil ist die Uberfahrbarkeit der Lagerung an den Enden des Positioniersystems. Daraus ergibt sich eine besondere Kompaktheit und
eine kurze Grundlénge. Das Abdeckprofil kann je nach Einbaulage eingestellt werden.
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Modultechnik

Einbaulage: Beliebig max. 3.000 mm
FGhrungsschlittenanschluss:  Duich Gewindebohrungen im Fihrungsschlitten.
Befestigung: T-Nuten
Zahnriemenausfilhrung: HTD mit Stahlgewebeeinlage, spielfrei bei Drehrichtungswechsel, Wiederholgenauigkeit = O, Tmm.
Schlittenlagerung: StandardmaBig ist der Schlitten auf vier Laufwagen gelagert, die an einer zentralen Position gewartet
werden kénnen. Bei Verléngerung des Schlittens kann die Anzahl der Laufwagen erhht werden.
Lasten und Lastmomente Baugréfe 160 200
dyn. zul. Belastung* 5000 km 10000 km 5000 km 10000 km
FZ$ F (N 1900 1800 4000 3800
F, (N) 5570 3900 15600 11080
F (N) 7050 5020 20600 14600
M_(Nm) 358 255 1285 Q15
M (Nm) 369 262 1375 980
M, (Nm) 364 258 1345 Q60
- CN) 7800 22800
Fir die Summe aller Kréfte und Momente gilt:
: Vorhandener Wert Fy R Fr Mx My Mz A
Tabellenwert Fygn Fzy, Mg, My, Mz,
\ Leerlaufdrehmoment
; Nm ohne Abdeckband 1,5 2,0
= Nm mit Abdeckband 2,1 2,9
Verfahrgeschwindigkeit
(m/s) max I 5 5
Zugkraft
Daver (N) 1900 4000
0,2 s (N) 2090 4300
Flachentrégheitsmomente Al-Profil
| mm# 21,32 x 10° 48,07 x 10°
| mm* 123,36 x 10° 25999 x 10°
E-Modul N/mm? 70000 70000
* auf lebensdaver bezogen
Formeln: DSZPVIE
Antriebsmomente: Durchbiegung: L Nominelle Lebensdauer:
* = F y 1
F¥P*S F = Belastung (N) f= ﬁ ’fﬂ\_ﬂ%—% L = (CT)3 x10°
M= 5000%x +M.. P = Zahnscheibenumfang (mm)
S, =Sicherheit 1,2 ... 2 f = Durchbiegung [mm) L = lebensdauer in Meter
M *n M, = leerlaufdrehmoment  (Nm) F= Belastung [N)  C = Dynamische Tragzahl  (N)
P= 93350 n = Zahnscheibendrehzahl (min”) L= freie Lange [mm) F = Belostung (N)
M, = Antriebsdrehmoment  (Nm] E= Elastizitdtsmodul 70000 (N/mm?2)
P = Moforleistung (KW | = Trégheitsmoment (mm?)
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Positioniersystem DSZPVIE 160, 200

Dimensionen (mm)

Bei Verlangerung der Schlittenlénge i
B erhaht sich die Grundlange um die
Verlangerung.

Optional mit

Winkelgetriebe
moglich
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M = Gewindetiefe M6 x12 W = Wartungsbohrung V=Q+ 100
Grund- Grund- .
BaugréBe linge | A B D | G I K | o|P|P2| @ | R| S| T | U] gewicht G";"ggh' pro
L ohne Getriebe mm
DSZPVIE 160 298 169 161 | 214,31108,8| 8I 1075 104 3 44 | 189 16 | 144 | 80 | 160 9,8 Kg 2,0 Kg
DSZPVIE 200 384 209 | 200 | 251 |132,4| 100 [130,5| 129 3 55 | 248 17 | 180 | 100 | 200 18,3 Kg 2,5Kg
| FGhrungsprofilausfGhrung:
(0) Ausfihrung aus korrosionsgeschitzten Komponenten (2) Ausfishrung (0], ohne Abdeckprofil
(1) Ausfihrung (0}, jedoch ohne Korrosionsschutz (3) Ausfuhrung (0), ohne Abdeckprofil, ohne Korrosionsschutz
(0) | (1) mit Abdeckprofil (2) | (3) ohne Abdeckprofil -
—
-
L_orl Schllﬂ'enqusfuhrung. N
m \
|—‘_—,—\—_‘—| H ﬂ:ﬁﬁ Bau- | Ausfilhrung O | Ausfihrung 1 | Ausfihrung 2 =
gréBe [ g L Q L Q L

(2) 160 189 298 203 303 268 368

Tﬁ 200 248 384 288 423 398 533
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‘ ‘ i T T = i B =) i i i =) 0) P\onefengefriebe
J‘ ® | ® | J ® Foo) Winkelplanetengetriebe
‘ ‘ E (e (2) ohne Getriebe
‘ ‘ el
| | Zahnriementabelle
‘ ‘ C:;:e Baugréle | Zahnriemen | mm/U | Zé&hnezahl
‘ ‘ 0|7 160 8M 30 176 22
‘ ‘ 0|9 200 8M 50 224 28
| | [ |
| DSZPVIE | 160 [ 1 | lofoJo]7]1 | 1500 |- — Grundlange + Verstellweg = Gesamtlénge
Pos. 3 4 5 6

Bestellbeispiel:
DSZPVIE 160, Standardfihrungsprofilausfihrung mit Abdeckprofil, Standardschlittenausfihrung, mit Planetengetriebe, Verstellweg 1211 mm
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