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Positioniersystem DSB 200

Funktion:
Der Fishrungskorper besteht aus einem AlRechteckprofil, in dem zwei Schienenfihrungen mit vier Laufwagen integriert sind. Die linearmotorachse
DSB ist eine hoch dynamische Kurzhubeinheit und basiert auf dem Prinzip eines linearen synchronen Drehstrommotors. Das Sekunddrteil wird
mit Permanentmagneten bestickt und dient als Léufer. Das Primarteil als Stator hat eine Drehstromwicklung. Der symmetrische Aufbau des Motors
fohrt zu einer Authebung der magnetischen Anziehungskraft zwischen Stator und Léufer und erméglicht so eine optimale Entlastung der Lagerung.
Zusammen mit dem Wegfall der bewegten Kabel ergibt sich so eine hervorragende Standzeit der Achse. Bei einem Kihlleistungsbedarf von max.
0,5-1,0 L Wasser pro Min. (abhangig von der MotorgréBe) erhéht sich die Temperatur um héchstens 10 Kelvin.

Einbaulage: Beliebig

Fihrungsschlittenanschluss: TNuten

Befestigung: Uber FNuten und Montagesditze. Die linearachse ist mit jedem TNutenprofil kombinierbar.
Schlittenlagerung: StandardmaBig ist der Schlitten auf vier Laufwagen gelagert, die an einer Position gewarfet werden

kénnen. Bei Verlangerung des Schlittens kann die Anzahl der Llaufwagen erhéht werden.
Wiederholgenauigkeit + 0,05mm. Verfohrgenauigkeit max. + 0,05

Lasten und Lastmomente Baugrdfie 200
Motorgréfie | [ 2 [ 3 [ 4
dyn. zul. Belastung* 5000 km / 10000 km
FIN) 10000 / 8000
F (N 15600 / 11080
F(N) 20600 / 14600
M, (Nm) 1285 /815
M, (Nm) 1375/ 980
F, = Zusatzkraft durch Last M. (Nm) 1345 / 960
F. = Anzugskraft des Motors CN 22800
F.. = max. Gesamtkraft unter Anzahl laufwagen 4 [ 4 [ 4 4
Beriicksichtigung Fir die Summe aller Kréfte und Momente gilt:
der Motorleistung Vorhandener Wert Ry Fem o Mk My Mz 1,5
F.= F +F Tabellenwert Fyan Fzmy,  Mxy, My Mz,
Motordaten Fx
MotorgréBe | 2 3 4
Schlittengewicht (kg) 4,66 5,06 5,46 5,86
Gewicht Primérteil (kg) 4.4 4.9 4.9 4.9
Daverkraft ohne Wasserkihlung (N) 121 152 182 212
Daverkraft mit Wasserkihlung (N) 561 700 839 Q78
Maximalkraft (N) 1 s 868 1086 1303 1520
Verschiebekraft stromlos
N 2,2 2,5 2,8 3,1
Flachentragheitsmomente Al-Profil
| mm?4 4,81 x10°
| mm?* 26,0 x10°
E-Modul N/mm? 70000

*

Formeln: DSB

= auf lebensdauer bezogen

Durchbiegung: L Nominelle Lebensdauer:
* = F ¢ 1
- ey > - % )3 X109
E*XI*192 F

f = Durchbiegung (mm) L = Lebensdauer in Meter

F = Belastung N) C= Dynamische Tragzahl (N)

L = freie Lange (mm) F = Belostung N)

E = Elastizitdtsmodul 70000  (N/mm?)

| =Tragheitsmoment (mm?)
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POSiﬁOI‘IierSYSl'em DSB 200 Dimensionen (mm)

o

o

\ v
*Nutensteine siehe Hauptkatalog Kapitel 2.2 Seite 2 V=162 mm W = Wartungsbohrung
. . Grundgewicht
BaugrsBe | Grundldnge | 4 B E H J K M N oo P u Motorgréfe
=) L fir fir fir 17273 /4
DSB 200 353,5 200 160 140 15 120 129 M8 | M10 | M 10 15 100 18,0 /19,0 /19,4 /19,8 kg

(1) MotorgréBe 1 (2) MotorgraBBe 2 (3) Motorgrébe 3 (4) MotorgraBe 4

Grundlénge, Schlittengrundlénge und Hub

Bau Motorgrofie 1 Motorgréfie 2 Motorgréfie 3 Motorgrofie 4

gréfe [ Q |Hub [ L Q |Hw [ L Q |[Hub | 1L Q | Hub
200 |353,5| 160 |137,5| 381 | 160 |137,5| 381 | 160 | 110 | 381 | 160 | 82,5

Standardlangen Fihrungsschlitten - siehe Tabelle

Auf Anfrage kann der Schlitten in beliebiger Lange
gefertigt werden, wobei sich beim Verléngern des
Schlittens die Belastungsmomente erhdhen. Digitalregler
und Linearencoder siehe Kapitel 9.1 Seite 12.
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Grundlénge
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IDSB|200|O|O|0|O|O|O| |353‘5|

Pos. 1 2 3 4 5 6 7

Bestellbeispiel:
DSB200, MotorgréPe 1, Verstellweg 137,5 mm
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