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Positioniersystem ELZT 40, 60, 60S, 80, 80S, 100

Teleskopzahnriemenantrieb

Funktion:

Technische Daten

Der Fihrungskérper besteht aus einem AlVierkantprofil mit seitlich parallel, formschlissig einliegenden, gehdrteten Stahlwellen. Auf dem Fihrungs-
kérper bewegen sich zwei Fihrungsschlitten, mit einliegenden, spielfrei einstellbaren Linearkugellagern, entgegengesetzt. Die Schlitten werden
auf den Wellen Uber zwei Zahnriemen verfahren. Die Zahnscheiben sind mit wartungsfreien Kugellagern gelagert. Ein Zahnriemen wird ber
eine Spannvorrichtung im Fihrungsschlitten gespannt. Der andere Zahnriemen wird mit der Zahnriemenumlenkung gespannt. Der Schlitten mit dem
Antriebsblock wird an die Traverse geschraubt. An dem Schlitten wird ein TNutenprofil als Ausfahrbalken in beliebiger lange geschraubt wie in

Funkfionsskizze Seite 3/20 dargestellt.

Einbaulage: Beliebig, Grundkérperlénge max 3.000 mm.
Befestigung: TNuten im Schlitten, Ausfahrbalken.
Zahnriemenausfthrung: HTD mit Stahlgewebeeinlage, spielfrei bei Drehrichtungswechsel, Wiederholgenauigkeit + 0,1 mm.
Lasten und Lastmomente Baugréfe ELZT 40 ELZT 60 ELZT 60 S ELZT 80 ELZT 80 S ELZT 100
Belastung statisch | dynam. | statisch | dynam. | statisch | dynam. | statisch | dynam. | statisch | dynam. | statisch | dynam.
F(N) 360 300 580 470 580 470 1800 | 1570 | 1800 | 1570 | 4000 | 3500
F (N) 1200 | 700 3000 | 2000 | 4100 | 3100 | 3000 | 2000 | 4600 | 3600 | 8000 | 6500
F (N 200 650 1700 | 1100 | 2160 | 1600 | 1700 | 1100 | 3000 | 1800 | 3600 | 2200
M (Nm) 25 20 67 43 88 65 0 55 170 140 300 230
M, (Nm) 32 18 Q0 70 190 140 110 80 270 230 400 270
M (Nm) 35 25 120 100 230 170 150 120 370 310 750 500
Firr die Summe aller Kréfte und Momente gilt:
Vorhandener Wert Fy Fz Mx L My Mz
Tabellenwert Fyapn Fzg,n Mg, Myg, — Mzy,
Leerlaufdrehmomente
Nm [ 0,9 [ 1,1 [ 1] [ 1,3 [ 1,2 [ 2.4
Verfahrgeschwindigkeit
(m,/s) max [ 4 [ 5 [ 7 [ 6 [ 8 [ 8
Zugkraft
Daver (N) 360 580 580 1800 1800 4000
0,2 s [N) 450 700 700 2200 2200 4300
Flachentrédgheitsmomente Al-Profil
| mm* 1,32x10° 6,79x10° 6,79x10° 18,99x10° 18,99x10° 44,4x10°
|, mm* 1,34x10° 6,97x10° 6,97x10° 18,97x10° 18,97x10° 44,8x10°
E-Modul N/mm? 70000 70000 70000 70000 70000 70000

Formeln: ELZT

Antriebsmomente:

Fir Laufrollenlebensdauerberechnung benutzen Sie unsere CD-ROM oder Homepage!
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FXp+S F =Belastung N)
M= SO00* T +M_, P = Zahnscheibenumfang (mm)
" ‘ S, =Sicherheit 1,2 ... 2 f= Durchbiegung (mm)
M *n M,., = Leerlaufdrehmoment (NIm) F= Belastung N)
P = %50 n = Zahnscheibendrehzahl  (min’) L= freie Lange (mm)
M, = Antriebsdrehmoment (NIm) E= Elastizitatsmodul 70000 (N/mm?2)
P =Motorleistung (KW I= Trgheitsmoment (mm?)
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Positioniersystem ELZT 40, 60, 60S, 80, 80S, 100

A \ Bei Verlangerung der Schlittenlénge Dimensionen {mm)

erhoht sich die Grundlange um die
Verléngerung.

00 *

s

*Nutensteine siehe Kapitel 2.2 Seite 2 -
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m) L gewic 100 mm
ELZT 40 265 1100 30 | 58 | 47 | 66 | 42 | 83 | 80 - 70 - 130 | MO | 49 | 164 | M6 - 3,6 kg 0,31 kg
ELZT 60 345 1441 39 | 80 | 68 | 96 | 60 | 105] 100 - 98 - 180 | M8 59 | 218 | M8 - 9,1 kg 0,73 kg
ELZT 60S 370 1701 39 | 80 | 68 | 108 | 60 | 105 ] 100 - 106 - 180 | M8 59 1 220 | M8 - 10,1 kg 0,73 kg
ELZT 80 494 1701 60 | 100 | Q0 | 117 | 80 | 140|130 | 30 | 140 | M6 | 270 [M 10| 90 | 304 M 10| 10 24,0 kg 1,14 kg
ELZT 80S 494 1 190 60 | 100 | Q0 | 126 | 80 | 140 | 130 | 30 | 142 | M6 | 270 | M8 | Q0 | 304 [M 10| 12,5 26,0Kg 1,14 kg
ELZT 100 570 1230 62 | 130 110|155 100 | 143|160 | 29 | 178 M 10| 310 |[M 10| 110 | 350 |M 10 - 40,6 kg 1,95 kg

FGhrungsprofilausfihrung:
(0) Standard (2) Wellen und Schrauben korrosionsgeschitzt

(8) erweiterte korrosionsgeschiitzte Ausfihrung (abhdngig von verfiigbaren Komponenten)

LEH Schlittenausfihrung:
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Bau- | Ausfilhrung 1 | Ausfilhrung 2 | Ausfilhrung 3

grée| aq L Q L Q L
40 257 360 257 360 257 360
60 353 480 353 480 353 480
60S 379 506 379 506 379 506
80 469 659 469 659 469 659
80S 489 679 489 679 489 679
100 575 795 575 795 575 795

Verstelleinheit wird standardmébig ohne Zapfen aus-
geliefert. Bei nachtréglicher Zapfenbestiickung braucht
die Zapfenwelle nur in die Zahnscheibenbohrung ge-
steckt und mit zwei Sicherungsringen oder Spannsatz

(Baugr. 80 + 100 befestigt werden.

Ausfilhrung @ wie O jedoch Kupplungsklaue beidseitig.
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| Zahnriementabelle Zapfenabmessungen

Code Zahn- .. Bau- Zapfen Pass-
‘ Nr. BaugrSfie riemen mm/U Zghnezahl groBe | o h6 x Lange feder
‘ 0|4 40 5M25 130 26 40 14 x 35 5x5x28
| [o]7] e0is) 830 192 24 60 (S) | 18x45 x6x40
‘ 0|9 80 (S) 8M50 256 32 80 (S) 22 x 45 6x6x40
‘ 110 100 8M70 304 38 100 30x 55 8x/x40
| } } — Grundlénge + 1/2Verstellweg = Gesamflénge

[ezr |60 6|0|ofofo|4a|1]| 01500 | Kombinationsbausétze und Anschlusselemente siehe Kapitel 2.2
Pos. 1 4 5 6 7

Bestellbeispiel:
ELZT 60, Standardfihrungsprofilausfihrung, Standardschliten, einseitige Kupplungsklaue, Verstellweg 2310 mm
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