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Positioniersystem ALLZQ 203

Technische Daten

s~ 10

Zahnstangenantrieb

Funktion:

Der Fishrungskérper besteht aus einem Al-Profil mit oben, auf dem Profil angebrachten, gehérteten Stahlwellen. Auf dem Fihrungskérper bewegt
sich der Fishrungsschlitten mit einliegenden, spielfrei einstellbaren Linearkugellagern, der auf den Wellen iber eine Prazisionszahnstange verfahren
wird. Das Zahnstangensystem ist fir hochdynamischen Servobetrieb geeignet und ideal fir Hubbewegungen. Das Stirnrad ist mit wartungsfreien
Kugellagern ausgeristet. Zahnstange wird iber ein Filzzahnrad geschmiert.

Einbaulage:
FGhrungsschlittenanschluss:
Befestigung:
Schlittenlagerung:

Beliebig, max. Lange aus einem Stiick 6.400 mm.
Gewindebohrungen

Uber TNuten und Montagesditze. Die linearachse ist mit jedem TNutenprofil kombinierbar.
StandardmdaBig ist der Schlitten auf acht Laufrollen gelagert, die an einer Position nachgestellt und

gewartet werden kénnen. Bei Verldngerung des Schlittens kann die Anzahl der Laufrollen erhéht
werden. Wiederholgenauigkeit + O, 1.

Zahnstange:

8e27, gehartet und geschliffen. Wiederholgenauigkeit = 0,1 mm.

Lasten und Lastmomente

Baugréfie I ALLZQ 203
Belastung
F (N) 4610
F(N) 8700
F_IN) 8300
M, (Nm) 1050
M (Nm) 1240
M._ (Nm) 2600

Vorhandener Wert Fy . Fz

Fir die Summe aller Kréafte und Momente gilt:
Mx

My Mz

Tabellenwert Fyam Fzn Mxg,, My, Mz, <1

Leerlaufdrehmoment

Nm [ 3
Antriebsmoment

N [ 154

Flachentragheitsmomente Al-Profil

| mm# 2,26x107

[ mm?* 8,75x107

E-Modul N/mm? 70000

Benutzen Sie unbedingt unsere Laufrollenlebensdauerberechnung auf der CD-ROM oder Homepage!

Formeln: ALLZQ

*|3
Antriebsmomente: . o N f= ﬁ %\he‘%
FrPS M P _ Zeﬁsmag'b f : | )
M= —000% % Mew = Zahnscheibenumfang mm
K ‘ S, =Sicherheit 1,2 ... 2 f= Durchbiegung (mm)
M *n M., = Leerlaufdrehmoment (NIm) F= Belastung (N)
P.= o953 n = Zahnscheibendrehzahl  (min’) L= freie Lange (mm)
M, = Antriebsdrehmoment (NIm) E= Elastizitatsmodul 70000 (N/mm?2)
P =Moforleistung (KW I= Trésgheitsmoment (mm?)
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Positioniersystem ALLZQ 203

Dimensionen (mm)

A Bei Verlangerung der Schlittenlénge erhéht sich die

— Grundlénge + Verstellweg = Gesamtlange
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Grund- Gewicht
Bau | ienge| A |B|cx|cy|D| E| F 6 [H|s]| x | Nlp|r|s| T |ul[v ¥ |[x]Y Grund- pro
grofie L for for gewicht 100 mm
ALLZQ 203| 670 |432|88]200|%7140]300|139,6|154,6(260]30|200,6 |M16]20]96|30]56,9]190]80|MI10[120[100] 55| 71,9 kg 4,9 kg
L_3r| Fihrungswellengréfie:
(3) ©=30
| ‘ Fihrungsprofilausfihrung:
‘ (0) Standard (2) Wellen und Schrauben korrosionsgeschitzt
‘ ‘ | (4) erweiterte korrosionsgeschitzte Ausfiihrung (abhéngig von verfigbaren Komponenten)
| | Antriebsversion:
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‘ ‘ ‘ ‘ L L Zapfenabmessung
Zapfen Pass- Stirnrad
‘ ‘ ‘ ‘ ! M a Q2 ! M Q2 L o h6 x Lange | feder | mm/U | Modul
‘ ‘ ‘ ‘ 203 | 172,75 516 626 460 172,75 294 510 560 30 x 55 8x/x50 | 197,92 3
Antriebsgenavuigkeit
‘ ‘ ‘ ‘ C:‘:e Modul | Qualitét gset:i:gul‘;;ﬁ:“ Werkstoff | Bemerkung
‘ ‘ ‘ ‘ 0 3 10 0,091 mm/300 mm C45 Z&hne gehdartet
1 3 Q 0,065 mm/300 mm C45 Zé&hne gefrgst
‘ 2 3 8 0,046 mm/300 mm | X8CiNiS189 | Zéhne gefrast
|
| | |
3|0
1

2 3

Pos.

Bestellbeispiel:

4

5 6

7

AlLZQ203, Fihrungswellen 30mm, Standardfihrungsprofil, Zapfenbestiickung O, Steigungsgenavigkeit 0,091 mm/300 mm, Verstellweg 1330 mm
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