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Positioniersystem ALLZ 203, 204

Technische Daten
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Zahnriemenantrieb

Funktion:

Der Fishrungskérper besteht aus einem Al-Profil mit oben, auf dem Profil angebrachten, gehérteten Stahlwellen. Auf dem Fihrungskérper bewegt
sich der Fihrungsschlitten mit einliegenden, spielfrei einstellbaren linearkugellagern, der auf den Wellen iber einen Zahnriemen verfohren wird.
Die Zahnscheiben sind mit wartungsfreien Kugellagem gelagert. Der Anfriebsseite gegeniberliegend befindet sich ein integrierter Zohnriemen-

spanner, der Uber zwei Schrauben nachgespannt werden kann.

Einbaulage: Beliebig, max. Lénge aus einem Stick 6.400 mm.

FUhrungsschlittenanschluss: Cewindebohrungen

Befestigung: Uber TNuten und Montagesdtze. Die Linearachse ist mit jedem TNufenprofil kombinierbar.
Schlittenlagerung: StandardmdaBig ist der Schlitten auf acht Laufrollen gelagert, die an einer Position nachgestellt und

gewartet werden kénnen. Bei Verldngerung des Schlittens kann die Anzahl der Laufrollen erhéht
werden. Wiederholgenauigkeit + O, 1.

Zahnriemenausfihrung:

HTD mit Stahlgewebeeinlage, spielfrei bei Drehrichtungswechsel, Wiederholgenauigkeit = 0,1 mm.

Lasten und Lastmomente Baugrébe ALLZ 203 ALLZ 204
Belastung statisch dynam. statisch dynam.
FIN) - 5610 - 5610
F N 23000 18400 30000 24000
F (N) 11000 8800 16200 13000
M, (Nm) 1180 950 1870 1500
M (Nm) 1870 1500 3000 2400
M (Nm) 3800 3100 5600 4500
Fiur die Summe aller Kréfte und Momente gilt:
Vorhandener Wert Ry Fz_ CMx . My o Mz <1
Tabellenwert Fyan Fzy, My, My Mz,
Leerlaufdrehmoment
Nim [ 4 [ 4
Verfahrgeschwindigkeit
max. (m/s) I 8 I 8
Flachentragheitsmomente Al-Profil
| mm* 2,26x 107 2,98 x 107
| mm* 8,75x 107 10,22 x 107
E-Modul N/mm? 70000 70000

Formeln: ALLZ

*|3
Antriebsmomente: . o N f= 7E*|F* ]LQQ %\he‘%
FrPS M P _ Zef?smﬂg'b f : | )
M= —000% % Mew = Zahnscheibenumfang mm
K ‘ S, =Sicherheit 1,2 ... 2 f= Durchbiegung (mm)
M *n M., = Leerlaufdrehmoment (NIm) F= Belastung (N)
P.= o953 n = Zahnscheibendrehzahl  (min’) L= freie Lange (mm)
M, = Antriebsdrehmoment (NIm) E= Elastizitatsmodul 70000 (N/mm?2)
P =Moforleistung (KW I= Trésgheitsmoment (mm?)
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Posmomersystem ALLZ 203, 204

Dimensio
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nen (mm)

Bei Verlangerung der Schlittenldnge erhéht sich die
Grundlange um die Verléngerung.
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AlLZ 204

Bau Grund- N Grund- Gewicht
. linge | A |[B|Cx|Cy| D | E F G Hx | Hy | I | J K . |[O|P|Q|R|S|T|U|VIW| X |Y . pro
grofie L for gewicht 100 mm
ALLZ 203| 792 |432|88|200]|97]260]300]140]200,5[180,5|124,5[20|14,5]154,5|M16|182]110]460{26|30]57|20]80[10]49,5|50| 90 kg 4,0 kg
ALLZ 204 822 |460|80|200]|97[270]1355|145] 199 [180,5[124,5[20|14,5] 165 |M16[182]110]490{96|30]|57|90|80[10]49,5|50| 92 kg 4,9 kg

| FGhrungswellengréfie:
| (3) @=30 (4) ©=40
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FGhrungsprofilausfihrung:
(0) Standard (2) Wellen und Schrauben korrosionsgeschitzt
(4) erweiterte korrosionsgeschiitzte Ausfihrung (abhéngig von verfiigbaren Komponenten)

Antriebsversion:

Ausfihrung @ wie O jedoch
Kupplungsklave beidseitig.

ﬁ Standardzapfen
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in die Zahnscheibenbohrung gesteckt und mit zwei Sicherungsringen befestigt werden.

Zahnriementabelle
Cod .. -
;;r.e Zahnriemen mm/u Z&ahnezahl Baugrofe " hzgfflgnnge fp:dsesr
0] 8M100 224 28 203 30 x 55 8x7x50
204 30x 55 8x/x50
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Bestellbeispiel:
AlLZ203, Fihrungswellen 30mm, Standardfihrungsprofil, einseitige Kupplungsklave, Zahnriemen 8M 100, Verstellweg 1208 mm

Verstelleinheit wird stqndordmoﬁwg ohne Zapfen ausgeliefert. Bei nachtréglicher Zapfenbestiickung braucht die Zapfenwelle nur

T

Modultechnik




	10.1  ALL

